Construyen robot con sentido del tacto

El Pentagono credé un brazo robético capaz de identificar y encontrar objetos a través
del sentido del tacto, segln un articulo publicado en la ‘Revista Internacional de
Investigacion en Robdtica’.

El brazo robético puede realizar tareas como buscar, alcanzar y reconocer por eltacto objetos
concretos en superficies desordenadas y en la oscuridad, revel6 la publicacién.

La creacion del objeto robdtico fue financiado por DARPA, la agencia de investigacion
tecnoldgica del Pentagono, y desarrollado por un grupo de expertos en robética del
Departamento de Ingenieria Biomédica del Instituto estadounidense de Tecnologia de
Georgia, en Atlanta.

«El brazo robdtico consta de un software de cddigo abierto, ideado para actuar en «un
mundo desordenado», que controla mediante su sentido del tacto«, sefialé Rodney Brooks,
experto en robdtica que lidera el grupo de cientificos. «El brazo esta fabricado con una piel
artificial que puede sentir la presion o el tacto de los objetos que toca», agregd el experto.

Los expertos consideran este paso como clave para que los robots puedan comenzar a
realizar tareas auténomas en entornos humanos.

Segun los creadores, este brazo robético forma parte de una amplia gama de avances que
se han venido desarrollando en el ambito de la robdtica en los Ultimos dos afios y que
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anticipan un mundo en el que «los robots se moveran libremente entre los humanos».

Fuente: Aztecanoticias
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